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דוגמת בחינה בבדיקות תוכנה
 הוראות לנבחן:

1. משך הבחינה 150 דקות
2. ענה על כל השאלות (בכתב יד ברור ובצורה מסודרת)

3. לכל השאלות משקל זהה (20%)
4. חומר עזר מותר: שקפי ההרצאות (ללא כיתובים)
שאלה 1
א) נתונות הפונקציות הבאות ((C#:
 1 private double calc_pol(int iaction,int m0,double
   m_inter,int pol_order, double [,] func_diff)

 2

{

 3      int id =0;

 4

double res;

5 int temp_index = 0;

6 res = func_diff[0,m0];

7 if (1 == iaction)

8

{// Newton forward intrapolation

9

for (int i =1; i<= pol_order; i++)

10

{

11


res =res
               +calc_mkn(m_inter,i)*func_diff[i,m0+i];

13

}

14
}

15 if (2 == iaction)

16
{// Gauss forward intrapolation 
17     //calculation correct up to order 6!

18

for (int i =1;i<=pol_order;i++)

19


{

20



if (i <=2)id=0;

21



else if(i==3) id =1;

22



else if (i<=5) id =2;

23



else if (i==6)  id =3;

24



temp_index = (i % 2);

25



res = res+calc_mkn(m_inter+id,i) * 

          



     func_diff(i,m0+temp_index);

26


}

27

}

28 if (3 == iaction)

29
{// Striling intrapolation; calculation correct up 30     //to order 6!

31

for (int i =1;i<=pol_order;i++)

32


{

33



if (i <=2)id=0;

34



else if(i==3) id =1;

35



else if (i<=5) id =2;

36



else if (i==6)  id =3;

37



temp_index = (i % 2);

38

res = res+calc_mkn(m_inter+id,i) *
   func_diff(i,m0+temp_index)+





    
   calc_mkn(m_inter-id,i) *
                      func_diff(i,m0-temp_index);

40


}

41

res = 0.5*res;

42
}

43    return res;

44   }

45 private double calc_mkn(double m, int kk)

46
{

47
 int k;

48
 double res, nf;

49
 res =1.0;

50
 nf = 1.0; //System.Convert.ToDouble(n);

51
 for (int i = kk;i>=1;i--)

52
 {

53

nf = nf*System.Convert.ToDouble(i);

54
 }

55
 for (k=kk;k>0;k--)

56

{

57


res = res*(m+System.Convert.ToDouble(k));
58
59

}

60     return res/nf;

61
 }

תן נוסחה מטימטית המתארת את פעולת הפונקציה calc_mkn.

           ב) פרק את הפונקציה לגרף מכוון.

           ג) תן ביטוי רגולרי המתאר את הגרף המכוון .

ד) תן את מספר המסלולים המינימאלי והמקסימאלי הנגזר מהביטוי הרגולארי שמצאת (הנח כי לולאות   יכולות להגיע עד 5 סיבובים )
 שאלה 2

          א( בעבור  הפונקציה calc_pol תן מסלולי הDATA בעבור המשתנים:res,id,iaction,i
          ב) מנה והסבר את הנושאים שחייבים להיות בכל בדיקה.
   ג) תכנן בדיקה של הלולאה כאשר iaction =1 בעיקר הסבר את הכנת הDATA .
שאלה 3 

 א) הסבר את המונחים הבאים בקשר לTESTING: קורבה, כיסוי,תכנון,   שמירה ורישום.
 ב) הסבר את המדדים הבאים: 6-SIGMA, 5-NINES
 ג) איך מוכיחים שבדיקה שבוצעה אכן עשתה את מה שנדרשה (חשוב גם על מסלול)

ד) הסבר מה הדרישות מבדיקת לולאות והסיבות לכך

שאלה 4
        א) תן גרף מכוון של הפונציה  calc_mkn (קריאה לפונקציה חיצונית תחשב כפעולה פשוטה) 
ב) תן את מסלולי המשתנים הבאיםk,res,nf  בעזרת  הסימונים הבאים:(D U C K ) 
        ג) תכנן בדיקה באסטרטגיית AU בעבור המשתנה nf.
 שאלה 5
1) נתונה המחלקה הבאה. תן את ה "אלף-בית", שלה.
 SHAPE  \* MERGEFORMAT 



2) תן את ה-STATE TRANSITION DIAGRAM
3) תן את הביטוי הרגולרי של פעולת המחלקה (הסבר למה יש או אין לכלול את  "הבנאי וההורס" של המחלקה).
4) תן ביטוי רגולרי לבדיקות באסטרטגיית "כל הקצוות" (ALL EDGES)
5) תן ביטוי לבדיקות באסטרטגיית ALL NODES

תנור





הדלק


כוון שעון


כוון טמפרטורה


בחר תוכנית


הפעל תוכנית
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